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Serie 820 de limitadores de torque

Durante mas de 80 afios, los productos Autogard® han sido lideres en la industria de la proteccién contra sobrecargas,
gracias a su alta calidad, innovacién en disefio y produccion. Los productos Autogard se fabrican segun las normas
ISO 9001 y, para ello, se utilizan las Gltimas herramientas de mecanizado y materiales de alta calidad.

Ya que actlia como un “disyuntor” mecénico que protege la
pieza mas fragil del grupo de engranajes, la ubicacion mas
efectiva para un limitador de torque Autogard es tan cerca
como sea posible del componente que se intenta proteger. La
serie 820 fue disefiada con un principio modular que permite
satisfacer la necesidad emergente de un limitador de torque
con alta y baja velocidad, ademés de un torque elevado. La
configuracion del torque de desconexion se puede establecer
en practicamente cualquier valor segun el radio en que se
encuentran los médulos, la cantidad de modulos utilizados y la
configuracion de carga de cada médulo.

Desengranaje ante sobrecarga

Se coloca una superficie de apoyo templada (A) en la mitad del
limitador de torque. A continuacidn, se coloca la unidad modular
en la brida opuesta, de manera que se transmita el torque entre
el piston (B) y la superficie de apoyo. De esta forma, se produce
un empuije final en el pistdn, proporcional al torque aplicado. Esta
fuerza se resiste mediante un anillo de segmentos (C) retenido
entre una superficie plana y una arandela cénica cargada por
resortes de disco (D). Cuando la fuerza axial supera la fuerza de
reaccién a través del mecanismo de resortes, el piston se retrae,
lo cual hace subir los segmentos por la inclinacion del piston 'y
permite que el piston se desconecte de la superficie de apoyo.
Entonces, el limitador de torque queda libre. El limitador de
torque modular puede incluir una placa de interruptores de
seguridad opcional, que se acciona durante la desconexién y
activa un interruptor que detiene el dispositivo.

Reengranaje

Para el restablecimiento, simplemente es necesario alinear las Las letras del grafico corresponden al texto de la izquierda.
dos mitades, colocar el pistén encima de la superficie de apoyo

y golpear suavemente la clavija de restablecimiento (G) con un

martillo. También esté disponible una versién con restablecimiento

automatico. Si fuera necesario, el torque de desconexion se ajusta

externamente girando la tuerca de ajuste (E) para aumentar o

reducir la presion de los resortes.



Caracteristicas y beneficios:
e Ajusta la aplicacién de un torque elevado con velocidades
altas o bajas.

e  Configuracién precisa y uniforme del torque, lo cual
garantiza una proteccion confiable y repetible contra
sobrecargas del torque.

e Desengranaje instantdneo y completo de las inercias de
transmisién, lo cual garantiza una dptima proteccién.

e Eltorque de desconexién se puede ajustar de manera
sencilla, sin necesidad de quitar los médulos del limitador
de torque.

e Se proporcionan escalas de Vernier en cada médulo, lo
cual permite la configuracién precisa de los modulos.

® En caso de que se produzca una sobrecarga, los
interruptores de seguridad estandares o los sensores de
proximidad pueden detener automéaticamente el motor.

* Los mddulos se pueden restablecer de manera rapida
y facil; estdn disponibles sistemas de restablecimiento
manual o automatico.

e  El desengranaje manual permite desconectar la unidad
con fines de mantenimiento.

®  El accesorio de engrase integral permite la lubricacién
periddica de la unidad, sin necesidad de retirarla de la
linea de transmisién.

e Laamplia gama de opciones de configuracién del
montaje garantiza la resolucién correcta de cualquier
problema.

®  Laseccion central de desprendimiento permite retirar
el limitador de torque de la linea de transmisién sin
necesidad de mover el equipo.

Seleccién:

Datos necesarios para la seleccién del limitador de torque:

e Detalles de la aplicacion sobre factores de servicio

* Kilovatios (kW) o caballos de fuerza (hp) y revoluciones por
minuto (rpm) del conductor

e Detalles del eje de los equipos de transmisidén

(1) Calcule el torque nominal.
Torque (libras-pulgadas) = hp x 63025/rpm

Se debe prestar especial atencién al torque de inicioy a

otras circunstancias especiales segun la posicién elegida en

el sistema de transmision. Elija un torque establecido con un
margen adecuado por encima del valor nominal. Seleccione el
limitador de torque que tenga una clasificacién de torque mas
alta.

(2) Compruebe las restricciones:
(a) Compruebe la capacidad de didmetro interior de los
cubos.
(b) Compruebe las dimensiones del limitador de
torque, como la longitud total y el didmetro
exterior.

(3) Seleccione y especifique el acoplamiento o medio de
transmision adecuados.

Todas las unidades de la serie 820 de Autogard se pueden
suministrar desde fabrica con un torque preestablecido y
con el medio de transmisién necesario ya ensamblado en la

unidad.

Pedido de un limitador de torque de la serie 820
Cuando realice un pedido, proporcione la siguiente informacién:

Modelo y tamafio / Tipo / Didmetro interior S1/ Didmetro
interior S2.

Tolerancia estandar de didmetro interior = H8 + clave de ajuste
normal

Ejemplo: 820-3L/ 2 / S1-4000 / S2-5125
Se refiere a un limitador de torque modelo 820, tamario 3L, tipo 2.

Diametro interior S1 = 4 pulgadas;
Didmetro interior S2 = 5,125 pulgadas

Ademaés, si fuera necesario, especifique el torque de configuracion.

Las especificaciones incluidas en este folleto son correctas al momento de su impresién. Rexnord revisa y actualiza continuamente las
especificaciones de toda su oferta de productos Autogard y, por lo tanto, se reserva el derecho a cambiar cualquier detalle.
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acoplamiento de inercia Desalineaciéon
Tamaio Méddulos . de la masa Desalineaciéon paralela
O) (Tamano- . . . . Vel?c_ldad MR? axial maxima maxima
® Cantidad) Min. Max. Nominal Pico maxima Masa® ®
Ib-in Ib-in Ib-in Ib-in rpm Ib Ib-in2 in in
1L 1L-4 3.275 13.011 18.764 37.527 3.800 73 461 +/-0,12 0,005
1H 1H-4 6.505 26.021 18.764 37.527 3.800 74 465 +/-0,12 0,005
2L 2L-3 7.612 30.535 56.114 112.228 2.400 167 1.855 +/-0,12 0,005
2H 2H-3 15.268 61.070 56.114 112.228 2.400 168 1.876 +/-0,12 0,005
3L 2L-4 12.391 50.007 85.410 170.819 2.150 273 4.340 +/-0,14 0,005
3H 2H-4 25.003 100.013 85.410 170.819 2.150 276 4.374 +/-0,14 0,005
4L 3L-4 26.995 107.979 159.933 319.866 1.800 538 12.711 +/-0,14 0,005
4H 3H-4 53.990 215.958 159.933 319.866 1.800 542 12.916 +/-0,14 0,005
5L 41-3 57.884 231.447 309.776 619.553 1.800 ® 1.041 43.054 +/-0,14 0,005
5H 4H-3 115.724 462.894 309.776 619.553 1.800 ® 1.049 43.738 +/-0,14 0,005
6 5-3 531.045  1.062.090 Disefio segun especificacién del cliente. Consulte con Rexnord.

@ Desalineacién angular méxima: 0,25°.
@ El balanceo es opcional.

® Consulte con Rexnord si se requiere una placa de interruptores de seguridad a velocidades superiores a 1.400 rpm.

@ Valores de masa e inercia calculados para unidades con cubos sélidos y sin placa de interruptores de seguridad.



Tipo 1 Disefio que acepta una clavija estandar y un acoplamiento de buje elastico.

Tamaiio (rr\sa:lx.) (mSéZX.) DBSE D1 D2 E F G J K L M N R T T2 Vi V2 W1 W2 X

in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in
1L 3,15 3,31 249 835 1134 453 337 024 128 179 878 467 315 7,68 539 315 198 279 301 366 0,15
H 3,15 3.3 249 835 11,34 453 337 024 089 179 878 467 315 7,68 539 315 238 3,18 340 406 0,15
2L 3,94 4,50 327 1091 1390 591 445 024 1,70 200 11,14 640 394 1043 697 394 201 317 334 433 020
2H 3,94 4,50 327 1091 1390 591 445 024 1,15 200 11,14 640 394 1043 697 394 25 372 387 488 0,20
3L 4,72 512 368 1295 1594 7,09 547 028 248 236 1311 742 4,72 1236 811 472 201 317 334 433 020
3H 4,72 512 368 1295 1594 7,09 547 028 193 236 1311 742 472 1236 811 472 256 372 389 488 020
4L 591 6,75 4,52 16,10 19,09 906 654 028 276 354 1634 976 591 1476 10,16 591 299 431 496 516 0724
4H 591 6,75 452 16,10 1909 906 654 028 181 354 1634 976 591 1476 10,16 591 394 525 591 610 024
5L 7,09 8,00 531 21,65 2465 11,02 870 028 225 4,72 1949 1220 7,09 1850 1213 7,09 4,68 600 7,32 75 0,31
5H 7,09 8,00 531 21,65 2465 11,02 870 028 099 472 1949 1220 7,09 1850 1213 7,09 594 726 858 882 0,31

6 9,00 9,00

Disefio segun especificacion del cliente. Consulte con Rexnord.

Modelo 820 tipo 1: método de seleccion de acoplamiento con clavija

Cuando seleccione un modelo 820 tipo 1, confirme que el acoplamiento sea adecuado para el torque continuo, teniendo en cuenta para qué tipo

de trabajos se utilizara la unidad.

(A) Determine el torque nominal: torque (libras-pulgadas) = caballos de fuerza (HP) x 63.025/rpm

B) Seleccione el factor de servicio (f,) adecuado, como se muestra en la tabla 1.

D) Determine el torque de seleccién: torque de seleccién (libras-pulgadas) = torque nominal x f, x f

(
(C) En la tabla 2, seleccione el factor correspondiente a la frecuencia de inicios por hora (f).
(
(

E) Aseglrese de que la clasificacién del torque nominal del acoplamiento supere el torque de seleccién. Si esto no sucede, seleccione el

limitador de torque inmediatamente superior que cumpla con estos criterios.

Tabla 1: Factor de servicio (f,) del acoplamiento con clavija solo para la serie 820 tipo 1.

Caracteristicas de la maquinaria de transmisién

Fuente de energia primaria Duracién del servicio (horas/dia) Carga constante Impulso medio Impulso alto
(entrada de transmision)

Aire eléctrico, motores Intermitente. max. 3 horas/dia 0,90 1,00 1,50
hidraulicos, turbinas a vapor Més de 10 1,00 1,25 1,75
(entrada constante) 1,25 1,50 2,00
Motor de combustion . , , 1,00 1,25 1,75
interna multicilindro Intermitente, méx. 3 horas/dia 125 150 2/00
(entrada de impulso medio) 1,50 1,75 2,25
Motor de combustion . , , 1,25 1,50 2,00
interna de un solo cilindro Interm|ten'\t/|eé,srTéaex.1(3) horas/dia 1,50 1,75 2,25
(entrada de impulso alto) 1,75 2,00 2,50

Tabla 2: Factor de servicio (f;) del acoplamiento con clavija solo para la serie 820 tipo 1.

Cantidad de inicios por hora 0-1 1-30 30-60

60+

Factor 1,00 1,20 1,30

1,50

Notas:

Los factores de servicio solo sirven como referencia.

Para aplicaciones con una vibracién excesiva, consulte con Rexnord.

Los equipos giratorios deben contar con la proteccién adecuada o, de lo contrario, se pueden producir lesiones.
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Tamaiio Médulos , . Samiflex .. ., Velocidac con Masa delamasa Desalineacién paralela angular de
(Tamafio- ~ Min. Max. Tamaiio del  Insercion Insercién méximasin | ;janceo O] MR? axial méxima maéxima masa
Cantidad) acoplamiento estéandar HD balanceo ) ® (grados)
Ib-in Ib-in Ib-in Ib-in rpm rpm Ib Ib-in? in in

1L 1L-4 3.275 13.011 Ab 40.713 54.875 2.450 3.250 142 1.093 +0,039 0,031 1.3
1H 1H-4 6.505 26.021 Ab 40.713 54.875 2.450 3.250 143 1.097 +0,039 0,031 1,3
2L 2L-3 7.612 30.535 A7 81.427 109.749 2.100 2.400 210 2.587 +0,039 0,039 1,0
2H 2H-3 15.268 61.070 A7 81.427 109.749 2.100 2.400 21 2.611 +0,039 0,039 1,0
3L 2L-4 12.391 50.007 A8 152.675  198.257 1.750 2.150 351 6.082 +0,059 0,039 1,0
3H 2H-4 25.003  100.013 A8 152,675  198.257 1.750 2.150 353 6.116 +0,059 0,039 1,0
4L 3L-4 26.995  107.979 A9 243.396  316.414 1.450 1.800 597 15.411 +0,059 0,039 1,0
4H 3H-4 53.990  215.958 A9 243.396 316414 1.450 1.800 604 15.650 +0,059 0,039 1,0
5L 41-3 57.884 231.447 Al 520.424 676.197 1.250 1.650@ 1.184 51.255 +0,079 0,059 1,0
5H 4H-3 115.724  462.894 A1 520.424  676.197 1.250 1.650® 1.195 51.938 +0,079 0,059 1,0
6 5-3 531.045 1.062.090 A12 1.770.150 Disefio segun especificacion del cliente. Consulte con Rexnord.

@ El balanceo es opcional.
@ Comuniquese con Rexnord si se requiere una placa de interruptores de seguridad a velocidades superiores a 1.400 rpm.
® Cubo Samiflex de acero o hierro maleable.
® Valores de masa e inercia calculados para unidades con cubos sélidos y sin placa de interruptores de seguridad.

El disefio del tipo 2 incluye un acoplamiento blando por torsién Autogard Samiflex para la desalineacién paralela y angular.

S1 S2 S2 DBSE
Tamafio (méax) (max) Piloto ® D1 D2 D3 E F G J K L M N P R T1 T2 Vi v2 W1 W2 X

in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in
1L 315 433 154 594 835 1134 1043 453 337 014 128 276 1280 7,09 315 374 917 7,64 504 198 279 301 363 0,15
1H 315 433 154 594 835 1134 1043 453 337 0,14 089 276 1280 7,09 315 374 917 7,64 504 238 318 340 4,06 0,15
2L 394 512 189 713 1091 1390 1205 591 445 0,16 170 346 1563 807 394 457 1051 945 6,02 201 317 334 433 020
2H 394 512 189 713 1091 1390 1205 591 445 016 1,15 346 1563 807 394 457 1051 945 602 256 372 389 488 020
3L 472 591 248 805 1295 1594 14,29 7,09 547 020 248 449 1854 953 472 579 1283 1094 7,44 201 317 334 433 020
3H 472 591 248 805 1295 1594 1429 709 547 020 193 449 1854 953 472 579 1283 1094 744 256 372 389 4838 0,20
4L 5,91 7,09 287 802 1610 19,09 1673 906 654 020 276 508 2031 11,02 591 638 1516 1193 8,19 299 431 492 516 0724
4H 591 709 287 802 1610 19,09 1673 906 654 020 1,81 508 2031 11,02 591 638 1516 11,93 819 394 525 587 610 0,24
5L 709 827 378 1043 21,65 24,65 1980 11,02 870 024 225 583 2500 1378 7,09 748 1803 1480 996 468 600 7,33 756 031
5H 709 827 378 1043 21,65 2465 1980 11,02 870 024 099 583 2500 1378 7,09 748 1803 1480 99 594 726 858 882 0,31
6 9,06 11,81 Disefio segun especificacion del cliente, Consulte con Rexnord.

© Distancia entre los extremos del eje (DBSE) més pequefia en el caso del cubo Samiflex tipo C. Para obtener més detalles, consulte con Rexnord.



Aplicaciones de la serie 820

Trituradoras
Extrusoras
Molinos de bolas
Astilladoras

Cintas transportadoras
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Tamaf (To wos Mi M5 Autoflex or;cque Velocidad M de lamasa Desalineaciéon paralelo
amano - {’amano- n. 2X, Tamafio del continuo maxima asa MR? axial maxima maximo
® Cantidad) s maximo ®
acoplamiento ©)
Ib-in Ib-in Ib-in rpm Ib Ib-in? in in
1L 1L-4 3.275 13.011 HVII 330-6 29.207 3.800 104 731 0,070 0,030
™ 1H-4 6.505 26.021 HVII 330-6 29.207 3.800 105 738 0,070 0,030
2L 2L-3 7.612 30.535 HVII 700-6 61.955 2.400 202 2.313 0,090 0,035
2H 2H-3 15.268 61.070 HVII 700-6 61.955 2.400 203 2.334 0,090 0,035
3L 2L-4 12.391 50.007 HVII 1300-6 115.060 2.150 375 6.390 0,114 0,043
3H 2H-4 25.003 100.013 HVII 1300-6 115.060 2.150 377 6.424 0,114 0,043
4L 3L-4 26.995 107.979 HVII 2500-8 221.269 1.800 668 14.659 0,239 0,029
4H 3H-4 53.990 215.958 HVII 2500-8 221.269 1.800 675 14.898 0,239 0,029
5L 41-3 57.884 231.447 HVII 4420-8 432.624 1.800 @ 1.184 47.838 0,311 0,031
5H 4H-3 115.724 462.894 HVII 4420-8 432.624 1.800 @ 1.193 48.521 0,311 0,031
6 4H-4 419.525 839.051 HVII 7240-8 640.794
7 5-3 696.996 1.393.992  HVII 11660-8 1.031.997 Disefio segun especificacion del cliente. Consulte con Rexnord.
8 5-3 1.062.090  2.124.179 HVII 20000-8 1.770.149

@ Desalineacion angular maxima: 1/2° para los envases de flexién de los tamafios 1 a 3, 1/3° para los envases de flexién para las unidades de los tamafios 4 y 5.
@ Consulte con Rexnord si se requiere una placa de interruptores de seguridad a velocidades superiores a 1.400 rpm.
® Valores de masa e inercia calculados para unidades con cubos sélidos, DBSE minima y sin placa de interruptores de seguridad.



El disefio del tipo 3 acepta un acoplamiento rigido por torsiéon Autoflex ES.

~ S1 S2 S2 DBSE L
Tamaiio (max) (méx) Piloto o D1 D2 E F J K ® M N P R T1 \Al V2 W1 W2 X
in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in

1L 315 386 1,00 706 835 1134 453 337 128 283 1375 528 315 354 807 630 198 279 301 363 0,15
H 315 3,86 1,00 706 835 11,34 453 337 089 283 1375 528 315 354 807 630 238 318 340 406 0,15
2L 394 484 1,97 846 1091 1390 591 445 1,70 350 1674 665 394 433 1012 7,73 201 317 334 433 020
2H 394 484 1,97 846 1091 1390 591 445 1,15 350 1674 6,65 394 433 1012 7,73 256 372 389 488 0,20
3L 472 6,30 200 992 1295 1594 709 547 248 4,09 1976 858 472 512 1280 895 201 3,17 334 433 0,20
3H 472 6,30 200 992 1295 1594 709 547 193 409 1976 858 472 512 1280 895 256 372 3,89 488 0,20

4L 591 5,67 098 11,97 1610 19,09 906 654 276 394 2300 791 591 512 1220 1213 299 431 492 516 024
O]

4H 591 5,67 098 11,97 1610 19,09 906 654 181 394 2300 791 591 512 1220 1213 394 525 984 6,10 024
0]

5L 709 7,40 1,38 1400 21,65 2465 11,02 870 225 575 2798 1035 7,09 689 1547 1434 468 600 7,32 7,5 0,31
SH 709 7,40 1,38 1400 21,65 2465 11,02 870 099 575 2798 1035 7,09 689 1547 1434 594 7,26 858 882 0,31
6 9,06 878

7 9,84 10,16 Disefo segun especificacion del cliente, Consulte con Rexnord.
8 11,81 12,01

© Esta disponible un didmetro interior de mayor tamafio, consulte con Rexnord.
® Se muestran los valores de la DBSE minima, los espaciadores de mayor tamafio estan disponibles a peticion.




Tipo 4
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Torque Momento de inercia
Tamano ('-Y-I;Sn?:fl-‘%s_ Min. Max. Velocidad maxima ® Masa @ de la m(gsa ME;
S LEEEL) lb-in Ib-in rpm Ibs Ib-in?
2,5 2H-4 24.782 96.473 1.900 121 2.119
3,0 2H-4 26.552 106.209 1.700 139 2.802
35 2H-6 45.139 180.555 1.500 185 6.731
4,0 3H-4 65.496 260.212 1.200 337 14.386
4,5 3H-6 104.439 417.755 1.200 389 19.033
50 3H-8 153.118 611.587 1.200 480 27.541
55 4H-4 188.521 754.084 1.000 790 61.438
6,0 4H-6 299.155 1.195.736 900 904 78.625
7,0 4H-6 335.443 1.341.773 900 1.087 114.709
8,0a11,0 ! ) l
120 510 3.319.030 6.638.060 Disefio segun especificacion del cliente. Consulte con Rexnord.

® El balanceo puede permitir un aumento de hasta 50% en las velocidades que se muestran. Consulte con Rexnord.
@ Valores de inercia de masa y de momento, excluyendo el acoplamiento de engranajes.

Tipo 4 disefiado para aceptar los acoplamientos de engranajes AGMA estandares totalmente flexibles.

Tamafio Engranaje AGMA A B (o D E F G H J K
Tamaio del acoplamiento © in in in in in in in in in in

2,5 2,5 12,52 12,05 713 5,26 6,50 0,20 4,17 1,34 0,24 0,63
30 30 13,58 13,11 8,13 5,79 6,50 0,20 4,17 1,34 0,31 0,63
3,5 3,5 15,16 14,69 9,50 6,57 6,50 0,20 4,41 1,34 0,31 0,75
4,0 4,0 18,74 18,15 11,00 7,87 8,19 0,24 4,41 1,97 0,31 0,75
4,5 4,5 19,84 19,21 12,00 8,43 8,43 0,24 4,41 1,97 0,39 0,75
5,0 5,0 21,50 20,87 13,50 9,25 8,54 0,24 4,61 1,97 0,31 0,88
55 55 25,51 24,09 14,50 10,62 11,50 0,31 5,79 2,68 0,55 0,88
6,0 6,0 26,69 25,31 15,75 11,22 11,50 0,31 5,79 2,68 0,55 0,88
7,0 7,0 29,45 28,03 18,25 12,60 11,50 0,31 5,79 2,68 0,63 1,00

80a11,0 80a11,0
120 120 Disefio segln especificacién del cliente. Consulte con Rexnord.

@ El limitador de torque 820 tipo 4 se puede suministrar con acoplamiento de engranajes o sin él. Inférmelo al momento de realizar el pedido.

11



Tipo 5
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PARA RETIRAR MODULOS

Torque Momento de inercia
Tamaio (I\-I{I:r::;%s_ Min. Max. Velocidad maxima © Masa @ sk m(gsa e
Sentead lb-in lb-in rpm Ibs Ib-in?
2,5 2H-4 24.782 96.473 3.000 121 2.119
30 2H-4 26.552 106.209 2.700 139 2.802
35 2H-6 45.139 180.555 2.400 185 6.731
4,0 3H-4 65.496 260.212 2.000 337 14.386
4,5 3H-6 104.439 417.755 1.800 390 19.033
50 3H-8 153.118 611.587 1.800 481 27.541
55 4H-4 188.521 754.084 1.500 791 61.438
6,0 4H-6 299.155 1.195.736 1.400 906 78.625
7,0 4H-6 335.443 1.341.773 1.300 1089 114.709
8,0a11,0 ! U I
120 5.10 3.319.030 5,638,060 Disefio segun especificacién del cliente. Consulte con Rexnord.

@ El balanceo puede permitir un aumento de hasta 50% en las velocidades que se muestran. Consulte con Rexnord.
@ Valores de inercia de masa y de momento, excluyendo el acoplamiento de engranajes.

Tipo 5 disefiado para aceptar los acoplamientos de engranajes AGMA estandares parcialmente flexibles con doble engranaje.

Tamafio Engranaje AGMA A B C D E F G H J K
Tamaio del acoplamiento © in in in in in in in in in in

2,5 2,5 12,52 12,05 7,13 5,26 6,50 0,20 4,17 1,34 0,24 0,63
30 30 13,58 13,11 8,13 579 6,50 0,20 417 1,34 0,31 0,63
3.5 3.5 15,16 14,69 9,50 6,57 6,50 0,20 4,41 1,34 0,31 0,75
4,0 4,0 18,74 18,15 11,00 7,87 8,19 0,24 4,41 1,97 0,31 0,75
4,5 4,5 19,84 19,21 12,00 8,43 8,43 0,24 4,41 1,97 0,39 0,75
50 50 21,50 20,87 13,50 9,25 8,54 0,24 4,61 1,97 0,31 0,88
55 55 25,51 24,09 14,50 10,62 11,50 0,31 5,79 2,68 0,55 0,88
6,0 6,0 26,69 25,31 15,75 11,22 11,50 0,31 5,79 2,68 0,55 0,88
7,0 7,0 29,45 28,03 18,25 12,60 11,50 0,31 5,79 2,68 0,63 1,00

80a11,0 80a11,0
12,0 12,0 Disefio segun especificacion del cliente, Consulte con Rexnord.

@ El limitador de torque 820 tipo 4 se puede suministrar con acoplamiento de engranajes o sin él. Inférmelo al momento de realizar el pedido.



Subensambles de mddulos

H

(DURANTE LA
DESCONEXION)

2B

ROSCAY

ROSCAW

PROFUNDIDAD DE LOS
AGUJEROS DE MONTAJE X
ROSCA COMPLETA

K (AF)

M (A/F

Los subensambles de médulos de la serie 820 de Autogard se pueden disefiar de acuerdo con las
aplicaciones especificas del cliente.
Para obtener ayuda, consulte con Rexnord.

Fuerza tangencial

Fuerza axial

Masa

Tamaiio Min. Max. Min. Max. ®

Ibs Ibs Ibs Ibs Ibs

1L 242 967 121 483 1,08

H 483 1.933 242 967 1,21

2L 573 2.293 287 1.147 2,31

2H 1.147 4.586 573 2.293 2,62

3L 1.034 4.136 517 2.068 8,32

3H 2.068 8.273 1.034 4.136 9,66

4L 2.220 8.880 1.110 4.440 20,11

4H 4.440 17.760 2.220 8.880 23,41

5 16.861 33.721 8.430 16.861 40,70

® La masa incluye los tornillos de montaje y el cojinete de la superficie de apoyo.

Tamafio A (g7/H7) B (h7/H7) C D E F G H J K L M N P R S T U \" W X Y
in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in in
1L 1,181 07087 0,33 052 077 045 007 015 1,31 1,18 328 094 074 058 15 078 103 122 219 M5 059 M4
1H 1,181 0,7087 033 052 077 045 007 015 131 1,18 368 094 074 058 156 078 103 122 219 M5 059 M4
2L 1,5748 09843 043 0467 101 060 009 020 175 161 378 1,18 095 065 200 102 127 15 275 Mé& 063 Mé
2H 1,5748 09843 043 067 101 060 009 020 175 161 433 1,18 095 065 200 102 127 150 275 Mé 063 Mé
3L 2,4409 14961 063 1,06 155 090 012 024 268 256 522 181 148 125 300 159 200 240 437 M10 098 M10
3H 2,4409 1,4961 063 106 155 090 0,12 024 268 25 617 181 148 125 300 159 200 240 4,37 M10 098 M10
4L 3,3465 18898 0,78 1,30 2,13 100 015 031 362 g?g)éZ 7,24 256 225 1,70 425 195 270 315 555 M12 1,26 M12
4H 3,3465 18898 0,78 1,30 2,13 100 015 031 3,62 ﬂ%éZ 850 256 225 170 425 195 270 315 555 M12 126 M12
5 4,1339 2,7559 1,30 1,86 213 197 020 047 413 Q%B 803 - 390 390 528 195 195 335 669 M6 1,69 M16

@ o Las tuercas de ajuste son redondas. La dimensién que se muestra es el didmetro.
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Disenos especiales
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Médulo radial con rueda dentada triple Médulo 820 estandar
Disefiado para espacios axiales muy limitados. Disefiado para aplicaciones de poleas con
correa en V.
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Médulo 820 estandar con Monitorq™ Médulo 820 personalizado
Equipo de monitoreo del torque Disefiado para aceptar acoplamientos de juntas
Disefado para la proteccién contra sobrecargas universales estandares.

y el monitoreo de estado.




Industrias que utilizan
la serie 820

Mineria
Energia
Acero
Papel

Extrusién

Informacidn sobre mantenimiento
y seguridad general

Mantenimiento

La frecuencia del mantenimiento dependeré del entorno operativo y de

la cantidad de desconexiones, pero, en la mayoria de las aplicaciones, lo
adecuado seré realizarlo una vez cada tres meses. La cantidad necesaria
de mantenimiento depende de las condiciones operativas y se debe
realizar por lo menos con la misma frecuencia en que se lleva a cabo en los
componentes de transmisién adyacentes. Si las condiciones son adversas,
consulte con Rexnord.

Seguridad general

Los limitadores de torque Autogard son unidades confiables, construidas
por mano de obra de gran nivel. Al igual que todos los dispositivos
mecénicos, la seguridad de cada aplicacién se debe evaluar de manera
individual (es decir, segun el equipo de elevacidn, las condiciones de
explosién, etc.). En cuanto los componentes giratorios, deben contar con
la proteccién adecuada, segin los cdédigos locales. El uso previsto de

los limitadores de torque es la proteccion de maquinaria industrial, y no
se los debe considerar dispositivos para la seguridad de las personas. El
personal de Rexnord siempre esté disponible para recibir consultas sobre
aplicaciones especificas.
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Otros productos Autogard

Serie 200 de limitadores de torque Serie 320 de limitadores de torque Serie 400 de limitadores de torque
Autogard Autogard Autogard

Serie 600 de limitadores de torque Serie WT Autogard
Autogard

Para obtener mas informacién sobre la oferta de limitadores de torque Autogard y cémo estos productos pueden brindarle
una proteccién de alta calidad contra las sobrecargas, visite, donde encontrara:
¢ Informacién sobre los productos e Folletos ® Manuales
815-229-3190 (para los productos Autogard)
Cualquier otra consulta: (niumero gratuito dentro de Estados Unidos) o (fuera de Estados Unidos)
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REX@)‘D 815-229-3190 (para los productos Autogard)

Cualquier otra consulta:

866-REXNORD (en Estados Unidos)
414-643-2366 (fuera de Estados Unidos)
www.rexnord.com

¢Por qué elegir a Rexnord?

Cuando se trata de ofrecer productos con un alto grado de Experiencia valiosa

ingenieria que aumentan la productividad y eficiencia en las La gran oferta de productos va acompanada de especialistas en
aplicaciones industriales de todo el mundo, Rexnord es el ventas mundiales, atencion al cliente y equipos de soporte de
proveedor més confiable de la industria. El compromiso de mantenimiento siempre disponibles.

lograr la satisfaccion del cliente y un valor superior se extiende
en cada funcién de negocios.

Soluciones que aumentan la facilidad para hacer negocios
El compromiso de lograr la excelencia operativa asegura los
El menor costo total de propiedad productos correctos en el lugar y el momento adecuados.
Los productos de la mas alta calidad estan disefiados para

ayudar a evitar el tiempo de inactividad en los equipos y

aumentar la productividad y la operacién confiable.

Rexnord Corporation

Rexnord es una compania industrial con plataformas multiples, orientada hacia el
crecimiento, con participaciones en mercados lideres y marcas altamente confiables
que brindan servicios a una variedad de mercados finales internacionales.

Process and Motion Control

La plataforma Process and Motion Control de Rexnord disefa, fabrica, comercializa
y hace el mantenimiento de componentes mecénicos especificados con un disefio
muy elaborado que se usan dentro de sistemas complejos donde los requerimientos
de confiabilidad y el costo de las fallas o los tiempos de inactividad de nuestros
clientes son extremadamente altos.

Water Management
Nuestra plataforma Water Management disena, adquiere, fabrica y comercializa

productos que brindan y mejoran la calidad, la seguridad, el control de caudal y la
conservacion del agua.
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